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5  操作机构参数

本说明书所列技术参数仅适用于标准设计，可能由订货需求不同而有所差异，如有更改不另行

通知。

项  目 SHM-D SHM-DL

步进电机

及

细分驱动器

额定电压（V） 200～240V/AC

额定电流（A） 6

频率（Hz） 50、60

输出轴上转动力矩（N·m） 35

每级分接变换传动轴转数（圈） 33

每级分接变换手摇操作转数（圈） 33

每级分接变换电动操作时间（S） 约 5

最大工作位置数 107

绝缘等级 kV（50Hz，1min） 2

额定功率（Kw) 0.75

重量（kg） 80 110

外壳防护等级 IP66

配用控制器

型号

额定电压（V）

SHM-K

85～265V AC/DC

频率（Hz） 50、60

表 1

表 2  功能与选型

就

地

控

制

模

块

基
本
功
能

档位控制、调节、操作

步进电机、档位测量传感器、光纤通讯技术

机械、电子、电气多重极限保护，停电保护

档位输出
BCD 码一路，4-20mA、1-5V输出各一路（或4-20mA二路）
RS-485 MODBUS 规约

工作状态输出
（干接点）

调压信号（升、降），最高终端位置、最低终端位置，未完成信号，启
动滤油机，手摇柄操作信号，远方 /就地控制信号

远方手动按键操作 继电器隔离，24、110、220VAC/DC

温度控制 严寒地区适用

闭锁 远方及在线监测信号

 选 *项
功能

其它档位输出
一 一对应档位输出（干接点）、电阻档位输出、2路以上BCD码输出（干
接点）、MODBUS以外其它规约输出

湿度调节 潮湿地区适用

远

方

控

制

模

块

基
本
功
能

远方任意档位控制 档位显示、操作

数字通讯
方式：TCP/IP 网络，UART 串口通讯
规约：MODBUS/CDT/IEC101/IEC104/DNP3.0/1801 等

档位干接点输出 BCD码

操作历史记录 时间、档位等，可记录 800 条

就地模块工作状态
显示所有就地模块状态，最高档、最低档 / 工作模式 / 与本地模块通
讯状态等

选项
功能

自动调压

多台并联运行 2-12 台并联

其它档位输出
一 一对应档位输出 ( 干接点 )、电阻档位输出、
2路以上 BCD码输出 ( 干接点 )、4-20mA输出

5
* 电阻位置信号、一 一对应档位信号同时提供多组及有特殊元器件需要增加时，选用 SHM-DL 规格（大箱体）
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机构电源接入X1端子排3、5号端子，单相200～240V 50/60Hz电源，如图4。
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提示

在电动操作之前，请仔细阅读本说明书中附图 3、附图 4、

附图 5，及 6.4.3 电动操作说明，了解以上所陈述的电器元

件的功能、状态说明和使用方法。

6.4.3  电动操作说明

1

合上电源空开 Q1，使步进电机及就地控制模块正常得电，此时就地

控制模块上的状态指示灯会点亮，观察指示灯状态及数码管档位指

示是否正确。

2

3

就地键控的升降停按键在SHM-LC-S就地控制模块上

按“    ”按键，操作机构上调一个档位；

按“    ”按键，操作机构下调一个档位；

按“    ”按键，操作机构立即中止当前操作。

4

操作机构每完成一次升档或降档操作，其切换状态指针均应停止在

“操作机构停止范围”内，“中央标志位”用于校准操作机构运行

的可靠性。

5

通过 SHM-K 远方控制器实现对操作机构的控制时，需要将配套的

光纤连接好，当光纤连接后操作机构内就地控制模块 CH2 通讯指

示灯闪烁代表连接正确，否则表示连接故障，请将 2 根光纤连接插

头对换。

通讯正常后按本节第 3 步进行操作。

ON

OFF

Q1

中央标志位

操作机构
停止范围

SHM-LC-S 就地控制模块

11

变压器高压试验时，请拆除电动机构的外部接线，以免损坏电动

机构里的元器件

注 意!

通过SHM-LC-S就地控制模块上的按键选择正确控制模式，当选

择“   （就地键控）”模式时，由就地控制模块面板上升降停按键

实现控制；

当选择“   （远方数控）”模式时，由SHM-K 远方控制器通过

光纤通讯实现控制及状态信息传输；

特殊设计时也可在操作机构内增加远控输入端子，由端子接入的外

部信号实现控制，此时选择“    (远方键控)”模式

　远方键控　　远方数控　　就地键控

CH2
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附图 3  内部元件示意图

15

注意
SHM-D 操作机构与远方控制器 SHM-K 采用光纤连接，将配套光纤插入光纤
接口连接好即可通过控制器实现远方控制及开关运行状态信息传输。
当光纤连接后操作机构内就地控制模块  CH2 通讯指示灯闪烁代表连接正
确，否则表示连接故障，请将 2根光纤连接插头对换。

提示
X2 端子排 1，2端子为过流闭锁接点输入，输入为常开接点，当该接点闭合时，
操作机构闭锁。

产品铭牌

CX

8

1-N

N-1

工作位置指示

10
11

分接变换指示

信号输出/输入中间继电器板

13
12

光纤接口（与控制器连接用）

档位信号输出模块

电源及信号输入输出端子排

“升/停/降”控制按键6
7 手摇操作转轴

9

就地控制模块4
5 “远控/通讯/就地”选择按键

辅助电源插座3
2 电机保护空开

计数器按钮

14

13

10

7

9

8

5

6

4

3
2

1

1

Q1 X10

SHM-D

二十进制
CODE

B
C

D
 C

O
D

E
 P

O
S

IT
IO

N

v

I

1-12

对应档位
CORRES.

6.5V

3.3V

GND

L

N

TE
S

T
P

O
W

E
R

+

-

C
O

R
R

E
S

P
O

N
D

IN
G

  P
O

S
IT

IO
N

电源模块 
POWER UNIT

R
S

48
5

C
O

R
R

E
S

P
O

N
D

IN
G

  P
O

S
IT

IO
N

电阻
RESISTOR

1-12

十进制
DECIMAL

D
E

C
IM

A
L 

C
O

D
E

  P
O

S
IT

IO
N

闭
锁

手
摇

柄

最低 最高 调档

STATUS OUT

状态输出

23

运
行

N
OCN
C

N
O

N
C

N
O

N
C

N
O

N
C

N
O

N
C

STATUS OUT

状态输出

凸轮

C
O
M
1

6

C
O
M
2

远键控

REMOTE CTRL IN

远控输入

N
-
1

1-
N

1 2 3 4 5 7 8 9 10 11 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

CH3

CH2

CH1

3 2 1

SHM-LC-S

空
开
合
闸

空
开
分
闸

公
共
端

信号输出

Q
1-

11
Q

1-
12

Q
1-

14

3 2 1X2

N

X1

P
E

P
E

200~240V 50/60Hz
工作电源

5 63 421

L

Q
1-

1

X
10

-2
Q

1-
3

X
10

-1

12

行线槽14

11

1-
N

N
-
1

未到位

① SHM-LC-S 计数器按键说明

1 2 3
数码管可显示操作计数，按下操作计数按键进行显示切换，几秒钟后

自动恢复至非计数状态 

④ SHM-LC-S 就地控制器状态指示说明

⑤ SHM-LC-S “就地键控/远方键控/远方数控” 选择按键说明

 (远方键控) 

特殊设计时，在电动机构内增加远控输入端子，由接入的

外部升降停信号进行控制，实际以具体项目图纸为准 

（远方数控） 

通过光纤与 SHM-K控制器实现数据传输及控制 

（就地键控） 

通过 SHM-LC-S面板右边的就地操作升降停按钮实现控制 

⑥ SHM-LC-S 就地”升/降/停”控制按键说明

升档 

停 

降档 

位置 状态 含义 

数码管 

(非计数状态) 

低三位 数字 指示分接开关当前档位 

次高位 Ａ 表示电动机构已处于最高或最低档位 

最高位 

L 电动机构被闭锁，禁止操作 

d 驱动器故障 

H 手摇柄已插入，电动操作被禁止 

E-01 切换后未获取正常级进信号，即机构未停在正确位置 

E-02 配置错误或者非法 

E-03 切换前后档位传感器变化值不正常 

E-04 档位传感器信号无或非法 

通讯指示灯 

CH1 发送灯闪烁 发送档位信号 

CH2 闪烁 与远方控制器在进行通讯 

CH3 闪烁 与调试口进行通讯 
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